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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

KD - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

Nowy Sacz, sierpien 2007



1.WYMAGANIA OGOLNE

1.1.Nazwa zamowienia: Sie ¢ kanalizacji sanitarnej w drodze nr.424/12 przy ul. tacznej w
Chetmcu

1.2.Przedmiot i zakres robét budowlanych.

Ustalenia zawarte w niniejszych SST dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
sieci kanalizacji opadowej i rowéw otwartych, w zakresie:

« roboty pomiarowe;

« roboty ziemne;

« wykonanie sieci kanalizacji sanitarnej

1.3.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robot w obiektach budowlanych.

1.4.0Okre Slenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku zgodnie z
Polska Normg PN-ISO 7607-1 - budownictwo. Terminy Ogolne” oraz PN -ISO 7607-2-
~Budownictwo-Terminy stosowane w umowach".

1.5.0gd6lne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z do-
kumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacje i
wspohrzedne punktéw gtéwnych obiektu oraz reperéw, przekaze dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru koncowego robé6t Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca
odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawierac opis, czes¢ graficzng, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na
dokumentacje projektowa;:

« dostarczong przez Zamawiajgcego,

+ sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodno $¢ robot z dokumentacj a projektow ai ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy

przez Inspektora nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione

w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej
dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bteddw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacijg projektowq i
ST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli muszg byc¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg lub ST i majg wptyw na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizaciji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.



Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce,
w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony rob6t, wygody spotecznosci i innych.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b)podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla os6b lub wkasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdbw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i za-
bezpieczone przed dostepem o0sab trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wiasno sci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni

terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi
wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.8. Ograniczenie obci gzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
gruntu, materiatéw i wyposazenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia
od wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.9. Bezpiecze Astwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegoblnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie si @ do prawa i innych przepiséw



Wykonawca zobowigzany jest znac wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robat.
Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, po6z.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogolnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 p6z. 1650).

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodia uzyskania materiatow do elementow konstrukcyj nych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegoétowe informacje dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w ST w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrédta spetniajg wymagania ST w
czasie postepu robot

Pozostate materialy budowlane powinny spetnia¢é wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach
Technicznych (ST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materialtdw pochodzeniam  iejscowego

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zt6z miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji ztoza.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi
nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek ztoza.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow do robét, chyba ze postanowienia ogélne lub szczegotowe
warunkéw umowy stanowig inaczej.

Humus i nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadaj ace wymaganiom jako $ciowym

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i wkasciwosc do
robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skltadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

jesli dokumentacija projektowa lub ST przewidujg mozliwosé zastosowania roznych rodzajéw
materialdbw do wykonywania poszczegolnych elementéw rob6t Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany



rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robo6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i przepisy
dotyczgce jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.

4.2. Wymagania dotycz gce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢
dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spo-
wodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpocz eciem robét wykonawca opracuje

 projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien skiadac sie z czesci opisowej i
graficznej,

« plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

« projekt organizacji budowy,

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa lub kontraktem oraz

za jakosc¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos$é z dokumentacjg

projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspektora

nadzoru.

5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu

wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie

przez Inspektora nadzoru.

5.2.2. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i

wykonywaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez

Wykonawce na wiasny koszt

5.2.3. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow

robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji

projektowej i w ST, a takze w nhormach i wytycznych.

5.2.4. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét bedg wykonywane przez
Wykonawce nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robo6t
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako $ci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez

Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony

sposob wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie

robét zgodnie z dokumentacijg projektowa, ST.

Program zapewnienia jakosci winien zawieraé:

+ organizacje wykonania robot, w tym termin i spos6b prowadzenia robot,

+ organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

+ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

« wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

« wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

+ system (sposoéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

« wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

« sposob oraz forme gromadzenia wynikow badanh laboratoryjnych, zapis pomiarow, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,

« wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

« rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

+ Sposo6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegolnych elementéw robot.

6.2. Zasady kontroli jako $ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel, laboratorium, sprzet,

zaopatrzenie i wszystkie urzgadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz

robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscig

zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w

dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST. W przypadku,

gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby

zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych

Wykonawcy w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek

niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,

pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga
wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatéw i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robo6t ponosi

Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,

opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogag by¢ z jednakowym

prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek. Na zlecenie

Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére

budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce

usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko

w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez



Inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.
6.5. Raporty z bada n
Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.
Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
\Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inspektor nadzoru moze pobiera¢ prébki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i rob6t z dokumentacjg projektowg i ST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione
zostang przez Wykonawce.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:
1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych,
2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
« Polskg Normag lub
« aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokument/, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
[1] Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane
spoczywa ha kierowniku budowy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
+ date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
« date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,
« uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
« terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robdét,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w



robotach,

« uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

« daty zarzagdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

« zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

+ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

« stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodnosc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowej,

« dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdét,

+ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem kto je przeprowadzat,

« wyniki préb poszczegdéinych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

+ inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przeditozone

Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.

Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy

robot

[2] Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z

elementow robét Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie sukcesywnie w jednostkach

przyjetych w kosztorysie lub w ST.

[3] Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o

jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w

formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do

odbioru rob6t Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach [1]-[3], nastepujace

dokumenty:

a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robot

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

[5] Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio za-

bezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w

formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do

wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

jakikolwiek bitad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robo6t podanych w kosztorysie ofertowym

10



lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét Biedne
dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nhadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot
bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okre $laniailo $ci rob6t i materiatéw

Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-
ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
przedmiarze robét

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaak-
ceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdra zania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom
SST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajgc w sposob cigagly zachowanie doktadnosci
wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, robot/ podlegajg nastepujacym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi przewoddéw kominowych, instalacji i urzgdzenh technicznych,

¢) odbiorowi czesciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (korncowemu),

e) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi O odbiorowi po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robo6t oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robo6t Odbioru tego
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robo6t Odbioru czesciowego
robét dokonuije sie dla zakresu rob6t okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robdt Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (ko nhcowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
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podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych w
poszczegoblnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (ko  Acowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce
lub zamienne),

3. protokoty odbioréw robét ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

4. protokoty odbiorow czesciowych,

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

7. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i programem
zapewnienia jakosci (PZJ),

8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robét wkascicielom urzadzen,

10. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbior po uptywie okresu r  ekojmi i gwaranciji

Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usunieciem wad, ktore ujawniag sie w okresie rekojmi i gwaranciji.

Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbiér ostateczny (koricowy) robét".

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjetg przez Zamawiajgcego w dokumentach
umownych.

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

+ robocizne bezposrednig wraz z narzutami,
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+ warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

« wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

« koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

« podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.2.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orga  nizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami projektu

organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi

nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa

ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikdw, barier, oznakowan i

drenazu,

(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdoéw i organ  izacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,

poziomych, barier i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

9.2.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organ  izacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazd  éw, przejazdow i organizacji ruchu
ponosi wykonawca.
9.3. Koszt zaj ecia pasa drogowego
Koszt zajecia pasa drogowego i umieszczenia w nim urzadzen wyliczonego zgodnie z
Rozporzadzeniem Rady Ministréw w sprawie przepisow ustawy o drogach publicznych ponosi
Wykonawca

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

« Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, p06z.
2016 z pézn. zm.).

« Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, p6z. 177).

« Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, p6z. 881).

« Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r.
Nr 147, p6z. 1229).

« Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, p6z. 1321 z p6zn.
zm.).24
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« Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, p6z. 627 z pdzn.
zm.).

» Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204,
p6z. 2086).

10.2. Rozporz adzenia

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyrobdéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr
209, péz. 1779).

+ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, péz.
1780).

+ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie
0golnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169. p6z. 1650).

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i
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higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, p6z. 401).

+ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczehstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, p6z. 1126).

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, p6z. 2072).

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobow
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.
U. Nr 198, p6z. 2041).

+ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajgce rozporzadzenie
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zamawiajgcego dane dotyczace bezpieczehstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz.
2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

« Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, (tom |, 11, 111, IV. V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.

«  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.

« Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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1. Wstep

1.1.PrzedmiotST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét pomiarowych powierzchniowych i liniowych przy budowie sieci kanalizacji opadowej oraz
trasy drogowej i ich punktéw wysokosciowych realizowanych w ramach projektu - :Sieé kanalizacji
sanitarnej w drodze nr 424/12 przy ul.t. acznej w Chetmcu

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe liniowych oraz

powierzchniowych robotach ziemnych, sieciowych. W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z

wyznaczeniem trasy i punktow

wysokosciowych wchodza;

« sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i
punktow wysokosciowych,

« wykonanie pomiaréw kontrolnych utozenia przewoddw kanalizacyjnych, sporzadzenie operatow
bedacych podstawg do obmiaréw robot,

1.4. Okre slenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz Dokumentacjg,
Techniczna.

1.5. Ogoélne wymagania dotycz ace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST KD-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 1,5.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Kontraktem i
poleceniami Inzyniera.

2.Materialty

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktéw charakterystycznych terenu budowy oraz
roboczych punktéw wysokosciowych wedtug zasad niniejszej ST sa:

+ paliki drewniane o srednicy 15-20 mm i dtugosci 1.5 do 1.7 m,

+ prety stalowe o $rednicy 12 mm i dtugosci 0.3 m,

- farba

3. Sprzet

Prace zwigzane z wyznaczeniem i stabilizacjg punktéw gtéwnych oraz roboczych punktéw
wysokosciowych bedg wykonane recznie przy uzyciu specjalistycznego sprzetu geodezyjnego.
Do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

- faty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet .stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru i posiada¢ odpowiednie atesty.

4. Transport

Sprzet i materiaty do rob6t pomiarowych trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
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5. Wykonanie Robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

- Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST KD-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 5. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien przejag¢ od Zamawiajacego dane
zawierajgce lokalizacje i wspétrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzic¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne a nastepnie wytyczyc¢ i zastabilizowac¢ w terenie punkty gtowne
(charakterystyczne) wykopow, sieci i drog oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢
Inzynierowi szkice wytyczenia i wykaz punktow wysokosciowych. Przejscie tych punktow powinno
by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie punktéw sytuacyjnych i wysoko  $ciowych sieci i drog

Tyczenie nalezy wykonac w oparciu o0 dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w
oparciu o informacje przekazane przez Inzyniera. Wyznaczone punkty nie powinny byc¢
przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktow nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do | cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysoko  $ciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykonac¢ dla kazdego punktu charakterystycznego
sieci i drogi.

5.4. Kolejno $¢€ wykonywania rob6t geodezyjnych:

» wytyczenie gtébwnych osi wykopow trasy sieci drog oraz lokalizacji studni rewizyjnych,

» zastabilizowanie w terenie reperéw roboczych,

* wyznaczenie skrzyzowan z istniejgcymi instalacjami uzbrojenia podziemnego

« wykonanie pomiarow sprawdzajgcych rzedne i spadki rurociggow sieci kanalizacyjnych
przewodu, rozmieszczenie studni rewizyjnych. Wyniki pomiarow sprawdzajgcych nalezy
przedtozy¢ inzynierowi przed rozpoczeciem kolejnych etapow robot lub przed zasypaniem
wykopow.

6. Kontrola jako sci Robot

6.1. System kontroli jako $ci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST KD-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt.6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem punktow charakterystycznych i
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzanie robo6t pomiarowych
Nalezy sprawdzi¢ potozenie i rzedne punktow charakterystycznych sieci kanalizacyjnych.

7. Obmiar Robo6t
Jednostkg obmiaru przy prowadzeniu rob6t pomiarowych jest km (kilometr) wytyczonej trasy w
terenie.

8.0dbidr prac geodezyjnych

Ogodlne zasady odbioru prac podano w ST KD-00.00.00 ,Wymagania ogdélne" pkt 8. Odbidr robot
zwigzanych z powierzchniowymi robotami oraz wyznaczeniem trasy liniowych rob6t w terenie,
nastepuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkfada Inzynierowi.
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9. Podstawa ptatno $ci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST KD-00.00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 9.

Cena 1 km wykonania pomiaru liniowego obejmuje:

- wytyczenie punktoéw charakterystycznych sieci kanalizacyjnych sciekdw oraz drog i punktow
wysokosciowych,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ich ochrona przed zniszczeniem oraz oznakowanie w

sposoOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- zlokalizowanie uzbrojenia podziemnego w pasie robot,

- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych,

- sporzadzenie operatow bedacych podstawg do obmiaréw robot,

- odtworzenie granic dziatek w przypadku naruszenia znakdéw granicznych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK 1979.
Instrukcja techniczna G- 3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK. 1983.
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1. Wstep

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét ziemnych w ramach projektu : ,, Sie € kanalizacji sanitarnej w drodze nr 424/12 przy
ul.t acznejw Chetmcu

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania rob6t ziemnych dla realizacji
zakresu okreslonego w specyfikacji technicznej : K- 01.03 oraz obejmuja;

(01) wykopy w gruncie na odktad,

(02) wykopy w gruncie z wywozem na odlegtos¢ do 5 km'

(03) podsypka i obsypka rurociagu,

(04) zasypanie wykopu gruntem z odktadu,

Okre slenia podstawowe

1.4.1. Gteboko $¢€ wykopu - odlegto$¢ miedzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w kierunku pionowym.

1.4.2. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow.

1.4.3. Wskaznik zag eszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu
badana zgodnie z normg BN- 77/8931-12.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST KD-00-00.00. ,Wymagania Ogolne".

Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ 2 Kontraktem i
poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST KD- 00.00.00.
~Wymagania Ogolne".

2. Materialy

2.1. Grunty rodzime i materiaty nieprzydatne do wykonania nasypow i zasypania wykopéw oraz
nadmiar gruntbw z wykopow muszg by¢ wywiezione na sktadowisko na odlegtos¢ max. 15
km. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.

2.2. Grunty wykorzystywane do zasypywania sieci powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem
wlasciwosci geotechnicznych oraz posiadac akceptacje Inzyniera .

2.3. Pospotka wykorzystywana do zasypywania sieci w pasie drogowym powinna by¢ sprawdzona
pod wzgledem witasciwosci geotechnicznych oraz posiadac¢ akceptacje Inzyniera.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST KD-00.00.00, ,Wymagania Ogdélne" pkt 3.
3.1. Koparki gasienicowe i kotowe,

3.2. Szalunki systemowe do wykopdw,

3.3. Zestaw do odwadniania wykopow,

3.4. Samochody samowytadowcze,

3.5. Zageszczarki,

3.6. Spycharki gasienicowe i spychokoparki,

3.7. Zuraw samochodowy,

3.8. Walec drogowy.

4. Transport

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa, na miejscu budowy, jak i poza nim, Srodki transportowe, poruszajgce sie po
drogach publicznych powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujgcych pojazdy, w szczegolnosci w odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na os.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkéw obcigzajg Wykonawce.

20



5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnosé¢ z Kontraktem i
poleceniami Inzyniera, W przypadku wystapienia gruntow nieprzydatnych postepowaé zgodnie z
pkt. 2.1.

Grunt z wykopOw czesciowo przeznaczony moze by¢ do zasypania wykopéw, a jego nadmiar
nalezy odwiez¢ na sktadowisko.

W przypadku wystgpienia na trasie wykopéw elementéw malej architektury (ptoty, ogrodzenia)
nalezy je zdemontowac a po wykonaniu robét odtworzy¢. Ogolne warunki wykonania robét
ziemnych podano w ST KD-00.00.00. ,Warunki Ogdlne".

(01-02) Wykopy

a) wymagania odnosnie doktadnosci wykonania wykopow.

Odchylenia rzednych koryta gruntowego od rzednych projektowanych, nie powinny by¢ wieksze
niz1lcm.

Szerokos$c¢ i giebokos¢ wykopdw pod elementami kanalizacji nie powinna rozni¢ sie od
projektowanych, wiecej niz 5 cm . Spadek dna rowéw przewodowych powinna by¢ zgodna z
zaprojektowanym, z doktadnoscig do 0,05%.

b) wykonanie wykopow pod sieci kanalizacji odpadowej.

Przed przystgpieniem do wykonywania robo6t ziemnych sprzetem mechanicznym nalezy
wyznaczy¢ geodezyjnie i odstoni¢ sposobem recznym i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem
wszystkie uzbrojenia znajdujace sie w zasiegu wykopdéw. Na odstoniete w wykopie istniejace
rurociggi i kable nalezy natozy¢ rury ostonowe dwudzielne.

Przed rozpoczeciem wykopu nalezy usungé wierzchnig warstwe humusu i utozyé¢ jg w pryzmy w
poblizu miejsca prowadzenia robét, a nadmiar odwie$¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.
Wykopy wykonywac jako umacniane wasko przestrzenne.

W miejscach, gdzie wystepujg trudne warunki wodno-gruntowe, roboty ziemne i montazowe nalezy
wykonywac, prowadzac réwnoczesnie odwadnianie wykopdw. W drogach oraz w przypadku
duzego naptywu wod gruntowych, wykopy nalezy wykonywac¢ o scianach pionowych
zabezpieczonych deskowaniem petnym. W gruntach suchych i potzwartych dopuszcza sie
deskowanie azurowe.

W przypadku wykonania wykopow w trudnych warunkach gruntowo-gruntowo-wodnych, nalezy
zastosowac odpowiedni spos6b umochnienia scian wykopow oraz skuteczny sposéb odwodnienia.
Sposbéb umocnienia jak i odwodnienia wykopow wymagaj g akceptacji Inzyniera.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej,
przy czym dno wykopu, wykonanego recznie, nalezy pozostawi¢, w gruntach nienawodnionych ,
na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2-3 cm, za$ w gruntach nawodnionych o 20 cm .
Przy wykopie mechanicznym, dno wykopu ustala sie na poziomie 20 cm wyzszym od
projektowanego. Nie wybrang warstwe gruntu usung¢ recznie. Z dna wykopu nalezy usung¢
kamienie, korzenie i grudy, dno wyréwnac, a nastepnie przystgpi¢ do wykonania podtoza.

W trakcie wykonywania wykopdéw nie wolno dopusci¢ do naruszenia (rozluznienia) rodzimego
podtoza dna wykopu.

Na odcinkach, gdzie kanaly kanalizacji opadowej sanitarnej przebiegajg poza pasem drogowym,
przewidziano wymiane gruntu tylko w strefie ochronnej rury, tj. do 30 cm ponad wierzch rur. Na
odcinkach kanalizacji uktadanej w pasie drogowym przewidziano petng wymiane gruntu i zasyp
wykopow . W tym przypadku odwoz ziemi nalezy wykona¢ na odlegtos¢ do 5 km,

Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania, nalezy (przy udziale Inzyniera) sprawdzic¢
czy charakter gruntu odpowiada wytycznym, wg przekazanego Wykonawcy projektu.

Grunt z wykopow nalezy odwiez¢ i sktadowac poza pasem drogowym.

(03-05) podsypka i obsypka rurociggéw oraz zasypywanie wykopow.

Zasypywanie wykopow oraz formowanie nasypow nalezy wykonywa¢ warstwami kolejno
zageszczanego gruntu grubos¢ warstw nie powinna przekracza¢ 40 cm. Pod rurociggi i studnie
wykonywac¢ podtoze piaskowe grubosci 0,15 m.

Obsypke wokot rury nalezy wykona¢ do wysokosci 0,30 m ponad wierzch rury. Warstwa
przykrywajaca, ktéra wystepuje od 0,3 do 1,0 m nad wierzchem rury, moze by¢ zageszczana za
pomocg sredniej wielkosci zageszczarek wibracyjnych. Ciezkie urzadzenia zageszczajgce wolno
stosowac dopiero przy przekryciu powyzej 1.0 m. Materiatem zasypki powinien by¢ grunt mineralny
bez grud i kamieni, drobno lub srednioziarnisty.

Grubos$¢ warstwy podanej zageszczeniu powinna by¢ uwzgledniona ze wspotczynnikiem
spulchnienia gruntu oraz zatozonej grubosci warstwy po osiggnieciu zatlozonego zageszczenia w
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zaleznosci od stosowanego materiatu . W czasie zageszczania grunt winien mie¢ wilgotnosc¢
réwng wilgotnosci optymalnej z tolerancjg = 20%, Sprawdzenie wilgotnosci nalezy dokonywaé
laboratoryjnie . W zaleznos$ci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy
nalezy okresli¢ za pomocg wskaznika zageszczenia. Ustala sie minimalne wartosci wskaznika
zageszczenia w pasie drogowym :

+ dla warstwy do gtebokosci 2 m - 1,00

« dla warstwy powyzej 2 m gtebokosci - 0,97

Poza pasem drogowym warto$¢ minimalna wskaznika zageszczenia powinna wynosic:
+ dla obsypki (30 cm powyzej rury) - 0,97

+ dla zasypki - 0,90

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci

optymalnej i powtérnie zagescic.

Jezeli powtérne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia, Wykonawca powinien usung¢ warstwe i wbudowac¢ nowy materiat, o ile
Inzynier nie zezwoli na ponowienie préby ponownego zageszczenia warstwy.

Przed zageszczeniem nalezy wyroéwnac¢ powierzchnie najwyzszej warstwy zasypowe;.
Pod odtwarzane nawierzchnie drogowe nalezy wykonac¢ zasypke pospotkg zageszczang
warstwami do rzednej spodu gérnej warstwy podbudowy nawierzchni drogowej,

6. Kontrola jako $ci robot
6.1. System kontroli jako $ci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST K-D-00.00.00. ,Wymagania Ogdélne".

6.1.1. Kontrole jakosci rob6t ziemnych prowadzi¢ w oparciu o PN-6S/B-06050 i BN-72/8932-01

Wynik badan i pomiarow kontrolnych w czasie wykonywania rob6t ziemnych nalezy wpisa¢ do:
+ dziennika laboratorium Wykonawcy,

« dziennika budowy,

« protokotéw odbioru robo6t zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru jest:

« dla robot ziemnych - 1 m3 - objetosci wykopu, obsypki lub zasypu,

Dla wykopéw liniowych nalezy przyjmowaé nastepujace szerokosci wykopow w
zaleznosci od srednicy rury :

Srednica Szeroko $¢€ wykopu [m]
200 1,0
160 0,9
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8. Odbior robo6t

Ogodlne zasady odbioru prac podano w ST KD-00.00.00. ,Wymagania Ogolne" pkt. S i normach wg

pkt. 10.

9. Podstawa ptatno $ci
9.1.0g0lIne zasady ptatnosci podano w ST KD-00.00.00. ,Wymagania Ogdlne".
« Cena jednostki obmiarowej

(01) wykopy w gruncie na odktad

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruncie na odklad obejmuje:

wykonanie wykopu ze ztozeniem wydobytego gruntu na odkiad,

dostawa i montaz umocnien scian wykopow,

dostawa i montaz systemu odwodnienia terenu,

odwodnienie wykopdw do czasu ich zasypania,

zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia,

dostawe i ustawienie kiadek dla pieszych,

(02) wykopy w gruncie z wywozem na odleg’fosc do 15 km

Cena wykonania 1 m wykopdéw w gruncie z wywozem gruntu obejmuje:

« wykonanie wykopu z wywozem wydobytego gruntu na miejsce skladowania, koszty utylizacji
skltadowanego gruntu,

- dostawa i montaz umocnien $cian wykopow,

» dostawa i montaz systemu odwodnienia terenu,

« odwodnienie wykopow do czasu ich zasypania,

« zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia,

- dostawe i ustawienie kltadek dla pieszych,

(03) podsypka i obsypka rurociggdbw Cena wykonania 1 m podsypki obejmuje:

dostarczenie piasku,

przygotowanie warstwy podsypki i obsypki,
zageszczenie obsypki,

badanie zageszczenia obsypki.

(04) zasypanie wykopdéw gruntem z odktadu Cena wykonania | m3 zasypki obejmuje:
dostarczenie gruntu,

utozenie gruntu warstwami wraz z ich zageszczeniem.

demontaz i odwiezienie umocnien $cian wykopow,

demontaz i odwiezienie systemu odwodnienia terenu,

demontaz i odwiezienie kladek dla pieszych,

badanie zageszczenia zasypki.

« 10. Przepisy zwi gzane

PN-86/B-024SG Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-88/B-0448 1 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntow

odbiorze
« BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.
« BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-68/B-00050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
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1. CZESC OGOLNA
Nazwa nadana zamoOwieniu przez Zamawiajacego: Sie¢ kanalizacji sanitarnej w drodze
nr. 424/12 w ul.t gcznej w Chetmcu
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
sieci kanalizacji sanitarnej
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w pkt. 1
1.3 Zakres rob6t obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu kanalizaciji
sanitarnej obejmuja;
(01) rurociag z rur PVC"N” (SDR34) fi.200x5,9mm
(02) rurociag z rur PVC-,N"(SDR34) fi.160x4,7mm
(05) budowa studzienki PVC fi.315 — kinieta 160/160mm(srednia wys. H=2m)
(04) budowa studzienki PVC fi.425mm- kinieta 200/200mm(srednia wys h=3m)
(05) budowa studzienki PE/PP fi.1000 - konieta 200/200mm(Srednia wys. H=1,65m)
(05) budowa przepompowni sciekow — PS-IC2SW.135D.48.65/65 PB.P.120 wraz ze szafa
sterwoniczg,

Uwaga:

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem kanalizacji opadowej ujeto w ST . ,Roboty

ziemne".

1.4 Okre slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami, a w
szczegolnosci PN-EN 752-1: 2000 i ST ,Wymagania Ogoélne" oraz Instrukcja montazowa uktadania
W gruncie rurociggoéw z PVC.

DZ - $rednica zewnetrzna rury lub studni

DN - srednica nominalna rury lub studni

1.509g06Ine wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Kontraktem i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST .,Wymagania
Ogodlne".

2.Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu sieci kanalizacji wedtug zasad niniejszej ST sa:

(01,02.) Rury kanalizacyjne PVC- ‘'S” DN 220, DN 160, zgodne z PN-EN 1401

- rury kielichowe wykonane z PVC-U SDR 34 klasy S i sztywnosci obwodowej 8kN/m? /SN8/ z
uszczelkami wargowymi,

+ ksztattki kanalizacji zewnetrznej z PVC-U szeregu SDR 34 klasy S

Rury muszg by¢ cechowane bezposrednio na wyrobach w odstepach nie wiekszych

niz 2 m.

Cechowanie powinno zawierac:

a) nazwe lub znak producenta,

b) symbol surowca,

¢) wymiar: srednica x grubos¢ scianki, seria S,

d) sztywnos¢ obwodowa (dla rur),

e) informacje identyfikujace produkcije (nr linii produkcyjnej, data),

f) numer aprobaty technicznej.

Wymiary rur okreslone sg. nominalng srednicg zewnetrzng, maksymalng i

minimalng gruboscig scianki oraz tolerancjami obu wymiaréw, owalnoscig

srednicy zewnetrznej.

Dopuszczalna owalnosc rur nie powinna przekracza¢ 0,024 DN.

2.1 Studzienki PVC fi.315 wedtug instrukcji producenta-wtaz z teleskopowym adapterem
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2.2 Studzienki PVC fi.425( wg.instrukcji producenta) z wtazem typ ciezki- z teleskopowym

adapterem do wiazu

2.3 Studzienka PE/PP fi.1000(wg.instrukcji producenta)-wiaz typ ciezki ,z teleskopowym

adapterem

2.4 Pompownia sciekéw PS-IC2SW.135D.48.65/65 PB.P.120 z dwiema pompami oraz szafa

sterowniczg- montaz wg. instrukcji producenta.

Pompownie nalezy dostarczy¢ jako kompletne,monolityczne urzgdzenie wykonane w warunkach

stabilnej produkcji na hali producenta.
Wyposazenie:

mRPRPRroOPRPRPRPR

1
2
2
2
2

2
1
2
2
2
1
2
1

- zbiornik pompowni monolityczny szt
- pokrywa zbiornika — typ ciezki szt
- wlaz kanatowy — typ przejezdny,klasa D(naktadany na pokrywe) szt
- system wentylacji grawitacyjnej PVC kpl
- szafa sterownicza- zasilajgca 800x600x300 1P54 szt
- sonda hydrostatyczna (stal nierdzewna) szt
- kable zasilajgce pompy i sterownicze sondy kpl
- sterownik mikroprocesorowy IC2003,RS232,RS485) kpl
- modut wyswietlacza z klawiaturg kpl
- akumulator podtrzymania napiecia na sterowniku i modemie GSM szt
- modem GSM z obustronna transmisja danych szt
- potaczenia wyrownawcze wszystkich elementow stalowych
wyposazenia pompowni kpl
- pompa zatapialna (obudowa stal nierdzewna) szt
- kolano stopowe sprzegajace szt
- fancuch do opuszczania i wyciggania pompy(stal nierdzewna) szt
- prowadnice-stal nierdzewna kpl
- orurowanie(stal nierdzewna) wewnatrz pompowni z srubami,kotnierzami
kpl
- tacznik poziomy rurociggu szt
- zawor zwrotny kulowy fi.65 szt
- zasuwa odcinajgca klinowa szt
- system zamykania zasuw z poziomu terenu(stal nierdzewna) kpl
- klucz do zasow szt
- system podpér i zamocowan(stal nierdzewna) kpl
- drabinka do dna zbiornika(stal nierdzewna) kpl

3. Sprzet

3.1. Zuraw budowlany samochodowy:;
3.2. Samochdéd dostawczy;

3.3. Wciggarka reczna.

4. Transport

4.1. Rury nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i przetaczaniem

w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzegac przepisow obowigzujacych w
publicznym transporcie drogowym i kotowym. Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia
podnosnika widtowego z ptaskimi widtami lub dzwigu z belkg uniemozliwiajgca zaciskanie sie

zawiesi na wigzce.
Nie wolno stosowaé zawiesi z lin metalowych lub fancuchow.

4.2. Studnie - transport powinien odbywac sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Podnoszenie i opuszczanie studni nalezy wykonywac za
pomocg minimum trzech lin rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu

Pojazdy stuzgce do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w ruchu

drogowym.

Transport powinien zapewnic:

« stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,

« zabezpieczenia studni przed ich uszkodzeniem,
+ kontrole zatadunku i wytadunku.
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5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

(01-02) Rurociagi.

« Rury ukiadac¢ na przygotowanym podtozu z materiatow sypkich grubosci 10 cm (ujetym w ST
Roboty Ziemne.) w temperaturze powietrza 0-30 C.

« Przed rozpoczeciem montazu rur nalezy wykonac wstepne rozmieszczenie rur w wykopie.

« Montaz nalezy wykonywac¢ zgodnie z projektowanym spadkiem pomiedzy weztami od punktu o
rzednej nizszej od wyzszej.

« W przypadku rur PVC bose konce rur nalezy wciska¢ w kielich po uprzednim posmarowaniu
Srodkiem ufatwiajgcym poslizg. Przed przystgpieniem do wykonywania kolejnego ztgcza, kazda
ostatnia rura, do kielicha ktérego bedzie wciskany bosy koniec rury, powinna by¢ uprzednio
ustabilizowana przez wykonanie obsypki.

+ taczenie rur powinno by¢ wykonywanie centrycznie, w kierunku osi rury. Nalezydokonac¢
petnego wsuniecia koncowki bosej do wnetrza kielicha.

« Zmiany kierunku rurociggu poza studniami nalezy wykonywac¢ za pomocg ksztattek
systemowych.

« Przed zasypaniem nalezy wykona¢ prébe szczelnosci rurociagu.

6. Kontrola jako sci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST. ,Wymagania Ogdine".

6.1. Badania materiatow uzytych do budowy rurociggéw oraz studni.

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdw z wymaganiami dokumentaciji
projektowej, ST i odpowiednimi normami materiatowymi podanymi w pkt. 10 niniejszej ST.
6.2. Kontrola jakosci wykonanych robo6t odbywac sie bedzie zgodnie z PN-EN 1610,

7. Obmiar robot

Jednostki obmiaru wykonanej kanalizacji opadowej uwzgledniajg elementy sktadowe robot
obmierzane wg ponizszych jednostek:

« m - rurociag,

« szt. - studnie rewizyjne, Ogdélne zasady obmiaru rob6t podano w ST Wymagania Ogélne pkt,7.

8.0dbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST Wymagania Ogolne pkt.8.

8.1.0dbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z:

« PN-EN 1610, PN 92/B-10735, ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano -
montazowych. Tom Il - Instalacje sanitarne i przemystowe. Cz. 3 - Zewnetrzne sieci
kanalizacyjne" Arkady, Warszawa 1988, ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
rurociggow z tworzyw sztucznych wraz z aneksem - Rozdziat 3 - Sieci kanalizacyjne" Wydawca:
Polska Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacji, Warszawa 1993.

« Odbior ostateczny powinien by¢ dokonany po rocznej eksploatacji rurociggow.

9.Podstawowa ptatno $¢é

9.1.0gdlne zasady ptatnosci podano w ST ,Wymagania Ogadlne".
« Cena jednostki obmiarowej.

(01-02) Rurociagi.

Cena wykonania | m rurociggu obejmuije:

- dostarczenie materiatow,

« montaz rur oraz ksztattek zgodnie z dokumentacja,

« wigczenie rurociagbw do studni,

(03) Studnie rewizyjne Cena wykonania | szt. studni obejmuije:
- dostarczenie materiatow,

« montaz kompletnej studni,

« montaz stopni

+ uszczelnienie kregow,
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- montaz wtazu,

10. Przepisy zwi gzane

PN-EN 752-1:2000
PN-EN 1401-1: 1995

PN-EN 1610:2002
PN-87/B-01070

PN-92/B-10735

PN-92/B-10729
PN-85/C-89205
DIN 4052
BN-86/8971-08
87/H-74051/02

PN-EN 1917:2004

Zewnetrzne systemy kanalizacji. Pojecia ogdlne i definicje.
Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego
polichlorku winylu) (PCV-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagan
dotyczgce rur, ksztaltek i systemu.

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
Terminologia.

Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne,

Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
Studnie prefabrykowane betonowe.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe. PN-
Wiazy kanatowe klasy B,C,D (wlazy typu ciezkiego). Instrukcja
montazowa ukfadania w gruncie rurociggéw z PVC.

Betonowe, zelbetowe i wibknocementowe rewizyjne studzienki

ia
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WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robo6t budowlanych
STWIORB & wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zadanych z zalzeniem i

pielegnach zieleni :Sie¢ kanalizacji sanitarnej w drodze nr 424/12 przy ulkacznej w Chetmcu
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygawkontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.2

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét zwanych z:
- zakladaniem i piegnacp trawnikdéw na terenie ptaskim i na skarpach,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiaaeg wiaciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy
rozwoj.

1.4.2.Materiat ralinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorogeh i wieloletnich.
1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
1.6. Wspolny Stownik Zamowia (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stokanzamowi@é podano w ST K-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.3.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podev ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace
charakterystyki:

- ziemia rodzima - powinna bydjcta przed rozpoezxiem robot budowlanych i zmagazynowana
w pryzmach nie przekraczaych 2 m wysokgci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie mie by zagruzowana,
przergnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemacz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mogby¢ stosowane komposty, powsieg w wyniku rozktadu
réznych odpadkéw rdinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow,
plewdw), przy kompostowaniu ich na otwartym powdatev pryzmach, w sposéb i w warunkach
zapewniajcych utrzymanie wymaganych cech i waki&ow jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskujeggirzez kompostowanie torfu z fekaliami i
sciekami bytowymi z osadnikdw, z osiedli mieszkanyo.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadaymaganiom BN-73/0522-01, a torf
uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011.

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczadniekOw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch mei@gi
Kompost z kory sosnowej me by stosowany jako naw0z organiczny przy przygotowaghiby
pod zielé w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu kagle
2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najegciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioms@h
gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna ihieznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas
numer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zd@rietkowania.

2.5. Nawozy mineralne
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Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawartd¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy ugleabezpieczyprzed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej
Wykonaweca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykéaza
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- glebogryzarek, ptugow, kultywatorow, bron do upragigby,
watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadangawimikow,
kosiarki mechanicznej do pignacji trawnikéw,
sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychadsiennicowej, koparki),

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STD-00.00.00 ,Wymaganiarogjgbkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q¥Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikow

Wymagania dotycce wykonania robot zwkanych z trawnikamiasnastpujace:

- teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczyszgze

- przy wymianie gruntu rodzimego na zienuirodzajn teren powinien by obnizony w stosunku
do gazonow lub kragznikdw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajma (ok. 10 cm) i
kompost (ok. 2 do 3 cm),

- przy zaktadaniu trawnikow na gruncie rodzimym kgamik powinien znajdowasie 2 do
3 cm nad terenem,

- teren powinien by wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna byozcielona réwia warstwg i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy ziggmalezy watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatk
lub zagraht,

- siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najjg] do potowy wrzénia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewapslosci od 1 do 4 kg na 100 fnchybaze ST
przewiduje inaczej,

- na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100 ) chybaze ST przewiduje
inaczej,

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziggnabiami lub walem kolczadk

- po wysiewie nasion ziemia powinnadoyatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla pakisnia wody. Jeeli przykrycie nasion
nasgpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

- mieszanka nasion trawnikowych peoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w ST

5.2.2.Piekgnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pigynacji trawnikOw jest koszenie:
- pierwsze koszenie powinno dprzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysokéé okoto 10 cm,
- nastpne koszenia powinnygodbywa w takich odstpach czasu, aby wysokotrawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysakd O do 12 cm,
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- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinnéwykonane z 1-miegtznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (dlankéaw klimatycznych Polski nima
przyja¢ pierwsz potow pazdziernika),

- koszenia trawnikéw w catym okresie pighacji powinny si odbywa czgsto i w regularnych
odstpach czasu, przy czymgstas¢ koszenia i wysok& ciecia, naley uzalenia¢ od gatunku
wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie naleisuwa recznie;srodki chwastobodjcze o
selektywnym dziataniu natg stosowa z duza ostraznoscia i dopiero po okresie 6
mieskcy od zatgenia trawnika.

Trawniki wymagai hawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku.
Mieszanki nawozow naty przygotowywa tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w
poszczegoblnych porach roku:

- wiosma, trawnik wymaga mieszanki z przewiaagotu,

- od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawgzenie nie powinno zawief¢aazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpktf’6.
6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polegaspaawdzeniu:
- 0oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze
~ okreilenia ilosci zanieczyszcze(w ),
- pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatk,
- wymiany gleby jatowej na ziemiurodzajm z kontroh grubdci warstwy rozcielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidtowego uwatowania terenu,
- zgodndci skladu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
- Qestasci zasiewu nasion,
- prawidtowej czstotliwaosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
- okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
- dosiewania ptaszczyzn trawnikdw o zbyt makgtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:
- prawidiowej gstdsci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
- obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q0/¢@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow ,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, ST i wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fitrawnika obejmuje:
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- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, doviémizurodzajnej, roielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,

- zakladanie trawnikéw,

- pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, naxeaie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-G-98011 Torf rolniczy
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH

D - 05.01.03
NAWIERZCHNIA ZWIROWA

Nowy Scz,sierpian 2007
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (ST) § wymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonywaniem nawierzchriwirowej.- W ramach zadania: ,Sie¢ kanalizacji
sanitarnej w drodze nr. 424/12 przy ul.tacznej w Chetmcu
1.2. Zak res stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi oleaujaca podstaw opracowania szczegétowe] specyfikacii
technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji roboa rdrogach
krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogacéjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z
wykonywaniem nawierzchrwirowej.

Nawierzchng zwirowa mozna wykonywa na drogach obgkonych ruchem bardzo lekkim i
lekkim.

Najkorzystniej jest wykonywija w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.

Nawierzchn¢ zwirowa mazna wykonywg jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktada
na:

- podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to mjruprzepuszczalny -
dwuwarstwowo,

- podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothymwegla brunatnego lub
cementem, w przypadku gdy jest to grunt nieprzegzany - jednowarstwowo,

- warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchniapneystosowana do szybkiego ruchu

samochodowego ze wzglu na pylenie, nierébwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i halas,

jak np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa ktirowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesigmych, ktorej warstwa
Scieralna jest wykonana z mieszankiirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ywiagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotysee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogot|ui
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych.

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesiank
powinna miéci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnigmaanych na rys. 1. Sktad
ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-
B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wgkik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki
0 uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésd 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésd 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej rasizwirowej

35



36

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
kwa(ztlcrg?gwyc jedrrl]c?vv\y;?g\?vgr\]\llz lub warstwa doina nawierzchn
. ! . : dwuwarstwowej
h sita warstwa gorna nawierzchriji
dwuwarstwowej
mm & b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
86 64 65 30
68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
3. SPRET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogdblne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchnizwirowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchniwirowej powinien wykazéa si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru
- spycharek, rowniarek lub spte rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spuftania,
rozktadania, profilowania,
- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, bromaerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,
- przewanych zbiornikbw na wagl do zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych w
urzadzenia do réwnomiernego i kontrolowanego dozowardy,
- walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowychklech i srednich,
- walcéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjalie”
pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowanmadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podilae gruntowe pod nawierzclniwirowa powinno spetnia@wymagania okrdone w ST
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.

Podiae powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnpgprzez
utozenie warstwy odgzapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaldo wickszym od 8
m/dolz, wedtug zasad okénych w ST D-04.02.01 ,Warstwy ogtszapce i odcinajce”.

Zamiast warstwy odszapcej podize gruntowe mana ulepsz§ stabilizupc je wapnem,
cementem lub popiotami lotnymi zegla brunatnego wedtug zasad ckoaych w ST D-04.05.00
.Podbudowy i ulepszone podia z gruntdw Ilub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi”.

Gruba¢ warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostata okidona w dokumentacii
projektowej, powinna wyno&il5 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej
5.3.1.Projektowanie sktadu mieszarkvirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendbgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
c) wilgotnos¢ optymalm mieszanki okrédona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z ngraiN-
B-04481 [1].

5.3.2.0dcinek prébny

Wymagania dotycge wykonania odcinka probnego podano w ST D-0501.0
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankwirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozkladana w warstwie o jednakowej gredip przy
uzyciu réwniarki. Grubé¢ roziozonej warstwy mieszanki powinna dytaka, aby po jej
zag:szczeniu oagnieto grubaéé projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtogruntowym lub warstwie
odsiczapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozieniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego
gtadkiego. Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powiraapoczé sie od krawedzi i
stopniowo przesuwa pasami podtnymi, czsciowo nakladajcymi sk w kierunku jej osi.
Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku zgal®zpoca¢ od dolnej krawdzi i
przesuwé pasami podinymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krawdzi.
Zageszczenie naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia podanego w ST, a w
przypadku gdy nie jest on okteny, do osigni¢cia wskanika zagszczenia nie mniejszegozni
0,98 zagszczenia maksymalnego, okenego wedtug normalnej préby Proctora, zgodnieNzBR
04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ mieszankizwirowej w czasie zagpzczania powinna ldyrowna wilgotngci
optymalnej. W przypadku gdy wilgoté® mieszanki jest wisza o wecej niz 2% od wilgotngci
optymalnej, mieszarknalezy osuszy w sposOb zaakceptowany przezymera, a w przypadku
gdy jest nisza o wgcej niz 2% - zwiky¢ okreslona iloscia wody. Wilgotng¢ mozna bada
dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzefy
5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinnaébypielegnowana. W
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pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ngldba, aby byta ona stale wilgotna, zrasaja
woda ze zbiornikdw przewmych.

Nawierzchnia powinna ldyrownomiernie zajadzana (dogszczana) przez samochody na
catej jej szerokexri, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca gprzektadanie ruchu naade
pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajce st wklesnigcia po okresie piegnacji wyréwnuje si kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pompoaskardow. Wczesne wyréwnanie widdie¢ zapobiega
powstawaniu wybojéw. Zeli mimo tych zabiegdw twoszsie wyboje, uszkodzone miejsca nale
wycia¢ pionowo i usun¢, dosypé swiezej mieszankizwirowej, wyprofilowa i zagscié
wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIplet
6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.
6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchawirowej podaje tablica 2.
Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukpw

1 | Uksztattowanie osi w planie poziomych

2 | Rzdne wysokéciowe co100m

3 | Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 | Rbwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 | spadki poprzeczne 1Q pomiar()vv, na 1 km oraz w punktgch
gtéwnych tukéw poziomych

6 | Szeroké¢ 10 pomiaréw na 1 km

7 | Gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km

8 | Zagszczenie 1 badanie na 600 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni
Os$ nawierzchni w planie nie niae by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 5 cm.
6.3.3.Rz¢dne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno dwicksze ni
+1lcmi-3cm.

6.3.4.RO6wNG¢ nawierzchni

Nieréwndci podiwzne nawierzchni naly mierzy tata 4-metrowa, zgodnie z norm BN-68/8931-04 [5].
Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata. Nierowndci nawierzchni nie powinny przekra&za5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpolwinny by zgodne z dokumentacijprojektows z
tolerancy £+ 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni
Szerokdé¢ nawierzchni nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Gruba¢ warstw
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Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkdw kontrolnych w potowie sZexi nawierzchni.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétianie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia naje przeprowadza na podstawie oceny wizualnej oraz
pomiaréw wykonanych co najmniej w 10 punktach riarli poréwnaniu zgodriai wykonanych
elementow odwodnienia z dokumentgpjojektows.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdzé co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkow od spadkéw projektowanych nigipao by wicksze ni + 0,1%,
przy zachowaniu zgodsoi z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nale bad& co najmniej dwa razy dziennie, z tymig
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypacajna jedno badanie powinna wyro8D0 nf.
Kontrole zag;szczenia nawierzchni moa wykonyw@ dowolra metod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchmvirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektowa, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robat,
- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodiaza gruntowego lub
warstwy odgczapce),
- dostarczenie materiatéw,
- dostarczenie i wbudowanie mieszarikvirowej,
- wyrownanie do wymaganego profilu,
- zagszczenie poszczegolnych warstw,
- przeprowadzenie pomiarow i badiboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowycHwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskia
piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowaed nawierzchni
planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu.
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2007-08
Inwestor: Wykonawca:
Gmina Chetmiec(Zaktad Gospodarki Komunalnej
i Mieszkaniowe))
ul.Papieska
33-395 Chetmiec

Przedmiar rob6t

Nr. Umowy:

Kod CPV: 45232400-6

Data Oprac.: 2007-08-31

Umowa z dnia 2007-08-31

Nazwa budowy Siet kanalizacji sanitarnej w ulicydcznej w Chetmcu
Kod budowy:

Adres budowy: ul.kaczna, 33-395 Chetmiec

Obiekt: Siet kanalizacji sanitarnej

Tytut / Rodzaj robdt: Inzynieryjne

Zatagczniki:

Podstawa opracowaniakKNR 2-01, KNNR 4, KNR 2-31, KNR 2-18, KNR 2-28, KN2-21, AW, KNR 2-
02,ST

Waluta: PLN

Sporadzit: Sprawdzit:
Jerzy Kociotek

ul.Nawojowska 19/36
33-300 Nowy §cz
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Przedmiar robo6t

1. Siet kanalizacji opadowej - roboty ziemne , wykop
Kod CPV: 45232440-8 Roboty budowlane w zakresielwydurockgéw do odprowadzanigiekow

1

KNR 2-01 0120-06-043

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnyesa kanatéw
Czynnd¢ robot ST- K-01.01- Roboty pomiarowe

KNR 2-01 0125-01-050
Reczne usurcie z przerzutem warstwy ziemi urodzajnej- humesu b

darni.Grubgi¢ warstwy do 15 cm.
Czynnd¢ robét ST-K-01.02 - Roboty ziemne

1. 1,2*23,5 28,20
2. 1,2¥11,5 13,80
3. 1,2*8 9,60
4.

5. Przeniesienie +

KNR 2-01 0217-06-060

Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami pbesnymi 0,40 m3 na

odktad. Grunt kategorii Ill (B.l.nr 8/96) - 90%
Czynna¢ rob6t ST-K-01.02 - Roboty ziemne

1. Si-S7 ér.gkb. 2,7+0,1=2,8

2. 2,8*1*117,5 329,00
3. S3-bud. <$r.gkeb. 1,4+0,1=1,5

4. 1,5*0,9*11,5 15,52
5. S3-budsr.gkb. 1,44+0,1=1,54

6. 1,54*0,9*8 11,09
7. S7-bud.4r.gleb. 1,5+0,1=1,6

8. 1,6*0,9*23,5 33,84
9. pogkbienia i poszerzenia

10. 1,2*1,2*3,14*0,25*1,71*1,5 2,90
11. 2*0,5*3,81*2 7,62
12. 1,1*1,1*3,14*0,25*1,64 1,56
13. 0,5*0,5*3,14*0,25*3,14*6 3,70
14. 0,4*0,4*3,14*0,25*1,74 0,22
15. 1,5*0,5*1,33*2 2,00
6. e
17. Suma 407,44
18. Przeniesienie pomione

19. 0,9

KNR 2-01 0317-02-060

Wykopy liniowe d@cianach pion.pod fundamenty,ruroc.l kolektory w
gruntach such.z wydobyciem urobku teplat wycrgiem
recz.,gkb.1,5m,szer.0,8-1,5m.kat.3-4- 10%

Czynnd¢ robdt ST-K-01.02 - Roboty ziemne

1. 407,44-366,7

KNR 2-01 0322-07-050

Azurowe umochienie pionowyghian wykopow liniowych szer.do 1m i
gteb.do 3m palami szalunkowymi/wypraskami/w gruntachsvraz z

rozbiorkg.Grunt kat.111-1V
Czynna¢ rob6t ST-K-01.02 - Roboty ziemne

2,8*117,5*2 658,00
1,54*8%2 24,64
1,6%23,5*2 75,20

grwNE

Przeniesienie +

41

0,16 kn

51,60 m:!

51,60
366,70 m3

366,70
40,74 m3}

40,74
757,84 m?

757,84
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6

KNR 2-01 0605-01-149

Pompowanie wody gruntowej z wykopow(rozligaywykonawczo)
Czynna¢ rob6t ST-K-01.02 - Roboty ziemne

1. 444/2

2. Siet kanalizacji opadowej - roboty montazowe
Kod CPV: 45232440-8 Roboty budowlane w zakresielwydurockgéw do odprowadzanigciekow

7

10

11

12

13

14

15

16

KNR 2-18 0501-01-050

Podia’a o grubaci 10 cm z materiatéw sypkich
Czynng¢ rob6t ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

1. 117,5*0,6 70,50
2. 43*0,6 25,80
3.

4. Przeniesienie +

KNNR 4 1308-030-040
Kanaty z rur PVC. Ruroggi PVC "S"(SDR34) érednicy zewetrznej
200x5,9 mmgiczone na wcisk

Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

KNNR 4 1308-020-040
Kanaty z rur PVC. Ruroggi PVC"S" osrednicy zewetrznej 160x4,7( SDR

34) mmczone na wcisk
Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

1. 11,5+8+23,5
KNR 2-28 0409-01-020
Studzienki kanalizacyjne z tworzyw sztucznych PEZR&leskopowym
adapterem do wtazow) soednicy 1000 mm,gbokaici 1,65 m,kinieta-
200/200

Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

KNR 2-28 0408-03-020
Studzienki rewizyjne ghokaici do 2,0 m z rury karbowanejsoednicy 425
mm,kinety doptyw lewy PE 200/200,typ 3

Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

KNR 2-28 0408-05-020
Dodatek za kaly 1,0 m rénicy gkbokaci studzienek rewizyjnychsoednicy

425 mm z gotowych elementow z tworzywa sztucznego
Czynng¢ rob6t ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

KNR 2-28 0407-0102-020
Studzienki rewizyjne ghokaici do 2,0 m z rury karbowanejsoednicy 315
mm,kinety przeptywowej PE 160/160

Czynng¢ rob6t ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

(AW) AW 0
Wkiadka "in situ" fi.160

Czynng¢ rob6t ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

(AW) AW 0
Wktadka "in situ" fi.200

Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

KNR 2-28 0501-09-060

Obsypka dowiezionym piaskiem
Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

42

222,00 r-(

222,00

96,30 m:!

96,30
117,50 m

43,00 ni

43,00
1,00 szt

6,00 szt

7,00 szt

1,00 szt

2,00 szt

2,00 szt

33,85 m:3
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17

18

19

43

177,5*0,3*0,6 31,95

43*0,25*0,6 6,45

Przeniesienie + 38,40
0,16*0,16*3,14*0,25*43 0,86
0,2*0,2*3,14*0,25*117,5 3,69

Przeniesienie - -4,55

CoNoarwNE

10. Suma 33,85
11. Przeniesienie pommione
12. 33,85

1
KNR 2-28 0501-09-060 5,33 m3
Obsypka studzienek

Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

1,3*3,14*5%0,1 2,04
0,4*3,14*1,44*0,1 0,18

0,5*3,14%2,81*6*0,1 2,65

1,1*3,14*1,33%0,1 0,46

. Przeniesienie + 5,33
KNR 2-18 0804-01-040 43,00 n
Proba szczeln@i kanatow rurowych grednicy nominalnej 150 mm. Dowc

wody samochodem beczkowozem 4 t
Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

oukhwnE

KNR 2-18 0804-02-040 117,50 m
Proba szczeln@i kanatow rurowych grednicy nominalnej 200 mm. Dowc

wody samochodem beczkowozem 4 t
Czynng¢ rob6t ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

3. Pompowniasciekéw

20

21

22

23

24

KNR 2-02 1908-05-034 0,01
Przygotowanie zbrojenia w warunkach polowych.Prayganie
pojedynczych ptow ze stali gltadkiej @rednicy od 16 do 18mm.

Czynng¢ rob6t ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC
Kod CPV: 45231300-8 Roboty budowlane w zakresielwydvodocigéw i rurocizgéw do odprowadzanigciekdw

KNR 2-02 1909-02-034 0,01
Monta zbrojenia taw i stop
fundamentowych,belek,podgdw,wieicéw scian,ptyt pojedynczo i krzgwo

zbrojonychsSrednicapetéw od 10 do 14 mm.
Czynng¢ rob6t ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

KNR 2-02 1923-04-060 0,60 m3
Mechaniczne opuszczanie zbiornikiehbetowych-prace
pomocnicze.Betonowanie korka w gruntach suchychygyziu pompy do

betonu na samochodzie.,z fundamentem pod seabesicz
Czynng¢ rob6t ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

KNR 2-02 0205-01-060 0,40 m3
Piyta odcizajgca B-15
Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

1. 1,3*1,3*3,14%0,25%0,3 0,40
KNR 202 192!-01-12¢ 1,0C
Monta zbiornikowej przepompowstiekdéw - PS-IC2SW.135D.48.65/65 elemert
P.120 - srednica catkowita 1200mm,wys@k6100mm kW.A -
0,8/2,75,rodzaj wirnika Vortex,liczba pomp 2 zafs sterownicz-
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wyposdenie jak w ST( w cenie pompowni uvgdgic transport)
Czynnd¢ robét ST - K-01.03 - Kanalizacja sanitarna z PVC

4. Sie¢ kanalizacji sanitarnej - roboty ziemne,zasyp
Kod CPV: 45232440-8 Roboty budowlane w zakresielWwydurockgéw do odprowadzanigiekow

25 KNR 2-01 0230-0101-060 308,69 m3
Zasypywanie wykopow spycharkamsignicowymi o mocy 74 kW/100 KM
Przemieszczenie gruntu na odlegtdo 10 m. Grunt kategorii I-111 (B.l.nr

8/96)- 90 %
Czynna¢ rob6t ST-K-01.02 - Roboty ziemne

1. 407,44 407,44

2. 96,3*0,1 9,63

3. 1,1*1,1*3,14*0,25*1,61 1,53

4. 1,2*1,2*3,14*0,25*5 5,65

5. 0,5*0,5*3,14*0,25*3,14*6 3,70

6. 0,4*0,4*3,14*0,25*1,7 0,21

7. 38,4 38,40

8. 5,33 5,33

9. e

10. Przeniesienie - -64,45

1. e

12. Suma 342,99

13. Przeniesienie pommione

14. 0,9 308,69
26  KNR 2-01 0236-02-060 308,69 m3

Zageszczenie nasypow ubijakami mechanicznymi. Grunstypaategorii 111-
IV (B.l.nr 8/96)

Czynnd¢ robét ST-K-01.02 - Roboty ziemne

27 KNR 2-01 0320-02-060 34,30 m:3
Reczne zasypywanie wykopow liniowycfti@nach pionowych,gbokoi¢
wykopu do 1,5 m i szerako0,8-1,5 m.Grunt kategorii lll-IV. - 10 %

Czynnd¢ robdt ST-K-01.02 - Roboty ziemne

1. 342,99-308,69 34,30
28 KNR 2-01 0212-03-060 64,45 m:}
Roboty ziemne wykon.koparkami petgar.0,25m3,spycharkami 75KM z
transp.samochodami samowyt.do 5t do 1km lecz wwibatdach.Grunt
kat.I-111(B.l.nr 8/96)

Czynnd¢ robdt ST-K-01.02 - Roboty ziemne

29 KNR 2-01 0214-04-060 64,45 m:}
Naktady uzupet.do tab.0201-0213 zadadalsze 0,5km odl.transportu
ponad 1km samochodami samowyt.do 5t po drogachrdaeaych.Grunt

kat.lll-1V(B.l.nr 8/96)- krotnosc 8
Czynna¢ rob6t ST-K-01.02 - Roboty ziemne

30 KNR 2-21 0218-01-060 7,74 mo

Reczne roZcielenie ziemi urodzajnej z przerzutem na teretaskim
Czynng¢ rob6t ST- D-09.01.01 - Humusowanie

1. 51,6*0,15 7,74
31 KNR 2-01 0505-01-050 51,60 m:?

Plantowanie gczne powierzchni gruntu rodzimego.Grunt kategetii. |
Czynnd¢ robét ST- D-09.01.01 - Humusowanie

32 KNR 2-21 0401-01-050 51,60 m:?

Wykonanie trawnikow dywanowych siewem bez tewa. Grunt kat. |-l
Czynng¢ rob6t ST- D-09.01.01 - Humusowanie
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5. Renowacja nawierzchnizwirowe;j
Kod CPV: 45233251-3 Wymiana nawierzchni

33

34

35

KNR 2-31 0103-02-050 147,00 m?
Recznie profilowanie i zaggzczanie podia pod warstwy konstrukcyjne

nawierzchni. Kategoria gruntu IlI-1V
Czynnd¢ rob6t ST - D-05.01.03 - Nawierzchniavirowa

KNR 2-31 0202-07-050 147,00 m?
Nawierzchnigwirowe. Warstwa jezdni dolna réZelana mechanicznie.

Grubgs¢é warstwy po zagszczeniu 10 cm
Czynnd¢ rob6t ST - D-05.01.03 - Nawierzchniavirowa

1. 122,512 147,00
KNR 2-31 0202-08-050 147,00 m?
Nawierzchnigwirowe. Warstwa jezdni dolna rézelana mechanicznie.

Grubas¢ warstwy po zagszczeniu-za kdy dalszy 1 cm - krotdé 10
Czynng¢ rob6t ST - D-05.01.03 - Nawierzchniavirowa

6. Wymagania ogdlne

36

37

(AW) AW 0 1,00 kp
Tablice informacyjne,utzlzenia zabezpieczage plac budowywiatta
ostrzegawcze,ogrodzenia,projekt organizacji rualybudowanie objazdow

przejazdow z ich utrzymaniem i likwidacj
Czynng¢ rob6t ST - KD-00.00.00 -Wymagania ogéine

(AW) AW 0 1,00 kp

Geodezyjna i budowlana dokumentacja powykonawcza
Czynng¢ rob6t ST - KD-00.00.00 -Wymagania ogéine
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Tabela elementow

46

Nazwa R M

S Kw. stala

Razem

Sie¢ kanalizacji opadowe] -

roboty ziemne , wykop
Kod Stownika Zamoéwie 45232440-8

llos¢ r-g: 1 511,9430

Siet kanalizacji opadowej -

roboty montazowe
Kod Stownika Zamoéwie 45232440-8

llos¢ r-g: 293,4844

Pompowniasciekow
llos¢ r-g: 8,4265

Siet kanalizacji sanitarnej -

roboty ziemne,zasyp
Kod Stownika Zamoéwie 45232440-8

llos¢ r-g: 136,8406

Renowacja nawierzchni
zwirowej
Kod Stownika Zamoéwie 45233251-3

llos¢ r-g: 30,0762

Wymagania ogolne
llos¢ r-g: 0,0000
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